ETAP 1

jednego pasa ruchu i rgcznym kierowaniem ruchem.

Rodzaj robét: wykonanie warstw asfaltowych z catkowitym zajeciem

ELEMENT - PRZEZNACZENIE

Granica pasa drogowego, granice dziafek

Opornik betonowy 12x25 cm

Obrzeze betonowe 8x30 cm

KrawgdZ nawierzchni asfaltowej

255558 | Proj. pobocze z kruszywa famanego 0-31,5mm
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Regulacja wys. istn. kostki brukowej bet.

RRREEEE5355] | Proj. zjazdy o naw. z betonu asfaltowego

BRI

Proj zjozdy z kruszywa famanego 0-31,5mm
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oznakowanie analogiczne z zamiana miejscami znakéw A12b'i A
przestawieniem zapor i pachotk6éw na drugg strong jezdni.

DLUGOSC ODENTKA ROBOT - 487,80m dla robot asfaltewych

Prowadzone roboty maja charakter liniowy ( szybko postgpujace) - nalezy
zajmowac tylko i-wylacznie pas ruchu na dtugosci faktycznieprowadzonych robot.

Przedstawiono oznakowanie prawej strony jezdni-Dla robdt polewej stronie
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LEGENDA OZNAKOWANIA

Powiatowy Zarzad Drég w Putawach
ul. Sktadowa 1a
24-100 Putawy

b=1
istn. oznakowanie
bez zmian
U-21b
- projektowane urzadzenia bezpieczenstwa ruchu -
tymczasowe
N? =L
- projektowane znaki drogowe pionowe - tymczasowe
Inwestor: Wykonawca:

Marcin Gajewski Projekty Drogowe
ul. Kottgtaja 8/27A
24-100 Putawy

Obiekt: Remont drogi powiatowej nr 2501L na odcinku od km 0+306,00
do km 1+237,00 w miejscowosci Jaworéw
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